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SIMULADOR MULTIMAQUINA

MULTISIM es el simulador con el que puedes aprender a utilizar
diferentes maquinarias desde un Unico hardware, simplemente
cambiando unos médulos por otros de una manera rdpida y
sencilla. Facilitando asi, la rapida amortizacién de la inversion
realizada y ahorrando espacio.




MULTISIM “CoroueesT

Simulador de Maquinaria y
Vehiculos Pesados

MULTISIM cuenta con hardware disehado para que los alumnos
aprendan a manejar vehiculos o maquinas, potencia el
rendimiento de sus operarios o cudlifica alumnos mas
preparados gracias a nuestros planes de formacién abordo.

Disenamos planes de formacion adaptados a las necesidades
del cliente, con el objetivo de que los alumnos sean capaces de
asimilar conocimientos tedrico- prdcticos, funciones o procesos,
usando como hardware productos comerciales de alta calidad y
a muy bajo coste (Oculus Go). Optimizando la asimilaciéon de sus
procesos y mejorando la comprension de los alumnos a través
de nuestras herramientas de formacion inmersiva.
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SIMULADOR DE INMERSION
TOTAL

Nuestro objetivo es incrementando la
seguridad y productividad de su equipo.

Un menor ndmero de accidentes, menos consumo de
combustible, ciclos de trabajo mdas rentables, captacion, creacion
y retencion de operarios talentosos a través de programas
especificos de formacién, son sbélo algunos de los ejemplos en los
que podremos ayudarle a través de

especialmente
concebido para resolver diferentes necesidades.
MULTISIM puede configurarse facilmente como
(excovodoro de cadenas, modo frontal o
retroexcavadora, pala cargadora, camién dumper),
(carretilla frontal, carretilla lateral), de construccién
(retroexcavadora y pala),

(camioén rigido, de reparto, camidn cisterna, camién
articulado simple o tren de carretera, camidén de cargas
especiales, cabezas tractoras) para el
(autobls urbano rigido, autobls urbano articulado y doble
articulado, autobus interurbano, minibUs) y

todo desde una misma cabina. Esto permitird
impartir formacién a diferentes grupos de profesionales desde un
unico puesto de simulacion, facilitando asi la raGpida amortizacion
de la inversién realizada.

MULTISIM puede operar de manera autébnoma (stand-alone),

pero también puede ser integrado con el la
plataforma de gestidén de alumnos y ejercicios y con el
generador de ejercicios que le permitird

crear planes de formacion de manera muy rdpida y con un coste
muy bajo.
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CARACTERISTICAS Cconpucest
DEL HARDWARE

dispone de que lo hacen
customizable y adaptable a las necesidades de configuracion de
cada cliente para que se adapte a diferentes sectores como:

Retroexcavadora / Pala

N~

Excavadora frontal/ Retroexcavadora/ Pala/ Dumper

a®\

Carretilla frontal/ Carretilla lateral

Rigidos y de reparto/
cisterna/ articulados/ cargas especioles/ cabezas tractoras

(T111]

TORY T

AutobUs urbano rigido/ urbano articulado/
urbano doble articulado/ interurbano/ minibts

Toyota Hylux/ VW Amarok

oy

Esta funcidn multimaquina hace del simulador
a varios tipos de formacion simultdnea en un
mismo hardware, gracias a la cual, se podrd y
de simulacion.



TECNOLOGIA A SU ©conoucesr
SERVICIO

estd dotado de tecnologia de punta que convierten esta
experiencia de simulacion en un aprendizaje realista y Uil
convirtiendo este producto en una herramienta esencial para la
formacion.

El simulador MULTISIM cuenta con un
sistema de dindmicas vehiculares
realista, que permite obtener

las
condiciones de la via (viento, asfalto seco,
mojado, hielo, etc.), y cantidoad de
pasajeros a la hora de conducir
(frenadas, inercias y toma de curvas).

Gracias al sistema

y su tecnologia multihilo,
la sensacion de excavacion y el
comportamiento de la tierra se vuelven
fluidos y absolutamente realistas.

Evalué la destreza de sus operarios,
gracias a los ejercicios en los cuales EAPS
permite trabajar con un alto nivel de
precision.

Para lograr una sensacién completa de
inmersién, SIMESCAR 4X4 implementa una
plataforma de 3 grados de libertad que

inclinaciones hacia adelante y hacia atrds
para aceleraciones y frenadas, hacia la
izquierda y la derecha para giros, y
desplazamientos en el eje vertical para
movimientos arriba y abajo. Reproduce
también las vibraciones transmitidas por
el terreno.
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DEL SOFTWARE

Cada maquina dispone de un plan pedagoégico disenado a medida, el cual
posibilita la asimilacion gradual de los conocimientos por parte del alumno.

CONTRUSIM:
El' plan formativo desarrollado para la pala cargadora y la retrocargadora
permite que sus alumnos practiquen realizando multitud de ejercicios:

Conocimiento de mandos de la maquina.

Conduccién por el entorno de trabajo.

Carga y descarga de material nivel basico.

Carga y descarga de material nivel avanzado excavacion a nivel basico.

Excavacion zanja.

Desenterramiento tuberia.

Operaciones criticas (obstaculos, condiciones climaticas y de visibilidad adversa),
etc.

MINESIM:

El plan formativo desarrollado para el camion dumper, excavadora de cadenas y
pala cargadora permite a los alumnos practicar con actividades de distintos
tipos:

e Operacion de descarga de material, descarga en cinta, descarga en dumper vy
descarga en pozo.

Uso de retarder automatico y uso del cruise control.

Frenada de emergencia

Maniobra evasiva.

Gestion de tréfico en la mina.

Control de galibo.

Reconocimiento de los controles del volquete y lectura del panel de instrumento.
Practica de maniobras de posicionamiento ante retroexcavadora y cargadora frontal.
Descarga de material en vertedero de tipo banera.

Navegacién por circuito Slalom.

Ajustado de la potencia de la maquina al trabajo a realizar.

Excavacion de taludes de distintas anchuras, en linea rectaq, zig-zag, en zonas
peligrosas, con riesgo de caida.

Uso de la funcion pala flotante y funcién kick down.

Trabajo con distintos tipos de materiales, con diferentes densidades.

Control de traccion en entornos complejos.

Circulacién con tréfico por mina a cielo abierto. Incluye cruces y descensos
peligrosos con uso del retarder.




El plan formativo de LOGSIM AVR permite

Cada madaquina dispone de un escenario y
de un plan pedagégico diseffiado a
medida, el cual permite la asimilacién
gradual de los conocimientos por parte del
alumno.

e Entornos de trabajo adaptados a la
operaciobn con los dos tipos de
carretilla.

e Circuito de conduccidon para la
prdctica de maniobras en un entorno
seguro.

e Trabajo con cargas de diferentes
pesos y medidas.

e Practicas de carga y descarga en
pendiente, con cargas inestables y
otras operaciones criticas, etc.

En el software de SIMESCAR 4x4 , se pueden
conducir un

En la simulacidn se podrdn configurar
pardmetros como:

e Variedad de escenarios: interurbano

asfaltado, interurbana tierra.

Climatologia: viento, lluvig, nieve, etc.

Momento del dia.

Nivel de trafico.

Eventos como: accidentes, obstaculos,

desprendimientos.

e Equipamiento de vehiculo simulado:
Inclinébmetro, ABS, ASR, ESP, cadenas de
nieve, etc.
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SIMESTRUCK,

Con el software se podrdn configurar
pardmetros
como:

e Variedad de escenarios: pistas de
pruebas, urbano, BRT, autopistq,
conduccion eficiente, puerto de
montafa asfaltado y puerto de
montana sin asfaltar.

e Diferentes vehiculos: mds de 30

disponibles.

Climatologia: Viento.

Momento del dia.

Nivel de trdfico.

Activacion/desactivacion de

tecnologias embarcadas y sistemas de

seguridad.

SIMESBUS

El plan formativo
cuenta con un sistema de generacion de
pasajeros para subida y bajada, reducida
(incluyendo sistema de rampa). Levantarén |
la mano para solicitar la subida y dardn a ==
la sefal acUstica para solicitar bajada.

En el software se podradn configurar
pardmetros
como:

e Variedad de escenarios: pistas de
pruebas, urbano BRT, autopista,
conduccion  eficiente, puerto de
montafa asfaltado y puerto de
montana sin asfaltar.

Diferentes vehiculos.

Climatologia.

Viento.

Momento del dia.

Activacién |  desactivacién  de
tecnologias embarcadas y sistemas de
seguridad.




ECOSISTEMA DE

SIMULACION
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Gestidbn de
alumnos e
instructores.
Parametrizacion
de ejercicios.
Agendamiento de
sesiones.
Visualizacion de
resultados.

e Compuesto por una

pantalla elevadaq,
puede estar situado
en otra sala.
Extension del
aprendizaje.
Permite a otros

alumnos observar el
desarrollo de la
prdctica realizada en
el simulador.

—
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Creacibén y edicién de
ejercicios.

Creaciéon de situaciones

especificas.
Aprendizaje guiado.
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Gestion de

simuladores.

e Actualizacion de HW
y SW.
Mantenimiento.

e Gestion remota de

incidencias.

inmersion:
Virtual

Alta
Realidad
Aumentada.

Plan pedagogico
customizable.
Hardware realista.

Varias maquinas
desde un mismo
simulador.

Compuesto por tres
pantallas, un ordenador,
una impresora, volante y

pedales.

Aplicacién de telemetria.
Visualizacion y
comunicacién  con el
alumno.

Modificacién de las
condiciones de la
simulacién en tiempo real
(eventos, averias,
modificacion de
condiciones climaticas.
Participacion en la
prdctica con otro vehiculo
gracias al modo de

conduccidén cooperativa.



TRAINING MANAGER m

Training Manager (TM) es una aplicacién que permite crear ejercicios para
el simulador de manera flexible y sin necesidad de conocimiento de
programacién especifico, pudiendo subir estos ejercicios a la nube
(Sécrates), incluirlos en un plan formativo de un alumno, y ejecutarlos en el
simulador cuando ese alumno se conecte.

A la hora de crear ejercicios, el TM permite:

e Parametrizar la configuracién inicial como en el menu de
configuracion del simulador.

e Elegir escenario, configuracién del escenario, vehiculo, configuraciéon

del vehiculo, etc. entre las opciones disponibles.

Anadir objetivos que se quieran cumplir, ejemplo: “ realiza el circuito”.

Anadir puntos de carnet e indicar qué infracciones y errores de praxis

quitan puntos.

e Crear rutas de usuario y trafico para guiar al alumno o generar
situaciones especificas con otros vehiculos.

e Generar eventos en lugares concretos (todos los que contiene el
Puesto de Instructor).

e Crear situaciones/circuitos con elementos como conos, vallas,

vehiculos parados, sefiales, peatones, animales.

Incluir instrucciones al alumno, escritas y mediante voz locutada.

Mediante programacion scripting incluir condiciones o especificar

procedimientos que el alumno deba cumplir para superar los

objetivos.
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SOCRATES ~ (conoueser

permite analizar y sacar conclusiones de un modo
sencillo e intuitivo a partir de la mineria de datos generada en el
simulador (una sesién de 30 minutos acumula mas de 1 millén de
registros). Socrates interpreta rapidamente la informacién y nos
presenta un informe resumen donde podemos extraer facilmente las

conclusiones.
DE EJERCICIO
h, produccion y seguridad
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como ndmero de estanterias e mii i fa i T
golpeadas en el caso de LOGSIM, si se - :
respeta la distancia de seguridad con el |
personal, si se ha derramado alguna { “
carga, también queda registrada la n
anticipacion y la adaptacion a las
circunstancias o si se ha senalizado ST e,
correctamente la maniobra a realizar. L gg 4/1
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enamiento para la conduccion
del mercado

Teléfonos:

Oficina: 44 36 98 783
) 9 8808 6452 / +56 9 4702 4805

Email:
tacto@conducertchile.cl
onducert@gmail.com

Nuestra Ubicacion:
e Santiago N°268, Ovalle
egion de Coquimbo.
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